
 

 

VERMIJD OBSTAKELS 

Machines worden vaak inge-

zet in omgevingen waar ze 

beperkte bewegingsruimte 

hebben of waarbij een be-

paalde positie van de machi-

ne of delen hiervan gevaar 

op kan leveren voor de ma-

chine of de machinist. In de-

ze omstandigheden be-

schermt de 2HLE mens en 

machine. Vooral bij de grote-

re machines of machines 

met langere delen is het 

vanuit de cabine lastig te 

beoordelen of de machine 

niet te dicht bij een obstakel 

komt met alle gevolgen van 

dien. Schade, schadever-

goeding of in het ergste ge-

val een dodelijk ongeval door 

elektrocutie. 

 

2HLE 

Het systeem berekent aan 

de hand van gegevens van 

diverse sensoren de hoogte 

van de machine. Deze wordt 

2HLE – VOORKOM GEVAARLIJKE POSITIES 

2HLE Positiebegrenzer 
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MODERNE TECHNIEK 

Het systeem gebruikt CAN-

bus sensoren om de hoogte 

te berekenen en een helder 

touch-screen om deze gege-

vens te tonen. Alle setup 

gegevens kunnen vanuit het 

systeem op een usb geheu-

genstick gekopieerd worden 

en per email naar de fabriek 

worden gestuurd zodat er 

altijd een back-up is. 

 

TOEPASSING 

De 2HLE wordt toegepast op 

alle machines met 2 of 3 de-

lige gieken, van standaard 

tot long reach uitvoeringen.  

2HLE - POSITIEBEGRENZER 

GEGEVENS:  

- Modulaire opbouw met industriële connectoren. 

- Voedingspanning: 12V / 24V. 

- Eenvoudig via touch-screen instelbaar. 

- Backup bij fabriek mogelijk. 

- Universeel systeem toepasbaar op velerlei machines. 

- CAN-bus sensoren voor betrouwbaarheid. 

- Degelijk opgebouwd met beschermplaten en bescherm- 

  buizen. 

- Zelfdiagnose en continue monitoring van sensoren 

 

continue vergeleken met de 

ingestelde hoogte. Zodra het 

denkbeeldige plafond wordt 

bereikt worden alle gevaarlij-

ke bewegingen uitgescha-

keld. Ook de positie waarbij 

de bak de cabine kan raken 

wordt bewaakt. De gevaarlij-

ke posities worden via het 

touch-screen ingevoerd door 

de waarde in te vullen of 

door de machine in de 

maximale positie op te stel-

len en deze waarde op te 

slaan. Het is mogelijk om 

een externe lamp aan te slui-

ten welke aangeeft dat het 

systeem ingesteld en in wer-

king is.  

 
 
 


